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Requisiti informali (1)
Si vuole progettare il software necessario per il controllo di un sistema anti-intrusione per un
appartamento con 1 seguenti requisiti:

1) Il sistema ha almeno tre stati: attivo, allarme, non attivo
2) 1l sistema diventa attivo quando ’utente inserisce la chiave in un apposito alloggio posto
vicino la porta di ingresso
3) Il sistema passa in uno stato di allarme quando viene rilevata un’intrusione da parte dei
sensori
4) I sensori si dovrebbero comportare nel seguente modo:
- sensori di apertura:
- se un’apertura in cui ¢ posto il sensore ¢ chiusa, allora il sensore non
rileva I’intrusione
- se un apertura in cui ¢ posto il sensore ¢ aperta, allora il sensore rileva
I’intrusione
- sensori di movimento:
- se non ¢’¢ alcun movimento nel raggio di copertura del sensore,
allora non viene rilevata I’intrusione
- se ¢’¢ un movimento nel raggio di copertura del sensore, allora il
sensore rileva I’intrusione
5) I sensori rilevano le intrusioni indipendentemente dallo stato del sistema
6) Il sistema prende in considerazione le intrusioni rilevate dai sensori solo se ¢ attivo
7) Le intrusioni rilevate entro T, secondi dall’attivazione del sistema non devono essere prese
in considerazione per permettere eventualmente all’utente di uscire di casa
8) 1l tempo T, puo essere scelto dall’utente e puo variare in un range prefissato
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Requisiti informali (2)

9) L’utente deve poter escludere dal sistema 1 sensori di movimento € di apertura in maniera

indipendente tramite un pannello di controllo

10) I sensori non funzionanti devono essere automaticamente esclusi dal sistema

11) L’utente non deve poter includere nel sistema un sensore non funzionante

12) Ogni infisso deve essere dotato di un motorino per la chiusura automatica dello stesso

13) Il malfunzionamento di un motorino deve essere rilevabile dall’utente tramite un led (uno per
ogni motorino) posto sul pannello di controllo

14) Quando I’utente inserisce la chiave per attivare il sistema si devono chiudere automaticamente
tutti gli infissi aperti delle stanze in cui il sensore non ¢ stato escluso dal sistema; la chiusura
deve avvenire anche nel caso di un sensore malfunzionante

15) La condizione di apertura degli infissi o della porta di ingresso deve essere rilevata dal sensore
di apertura stesso

16) Se il sistema passa in uno stato di allarme, deve essere attivata la sirena, la telecamera della
stanza 1n cui si € rilevata 1’intrusione e deve essere inviato un sms ad un cellulare, il cui numero
puo essere settato dall’utente a sistema non attivo

17) L’esecuzione delle tre operazioni precedenti deve essere ritardata di T, sec. per permettere
eventualmente all’utente di disattivare il sistema

18) Quando il sistema € in uno stato di allarme vi rimane fino a quando non viene disattivato con
I’apposita chiave

19) Inserendo la chiave nell’apposito alloggio, il sistema deve comportarsi nel seguente modo:

- se non ¢ attivo viene attivato
- altrimenti viene disattivato e I’eventuale segnalazione di allarme in corso viene
interrotta
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Requisiti informali (3)

20) Se il sistema non viene disattivato entro T, sec. dall’attivazione della sirena allora questa
cessa di suonare per un tempo Tj;; trascorso tale tempo, se 1l sistema si trova ancora in uno
stato di allarme, la sirena deve essere resa nuovamente attiva (1 tempi T, e T; sono fissati
secondo le norme vigenti)

21) I rilevamenti effettuati da un sensore vengono presi in considerazione dal sistema solo se il
sensore non ¢ stato escluso

22) Quando viene rilevata un’intrusione nello stato d’allarme viene attivata la telecamera della
regione dell’appartamento in cui si trova il sensore che I’ha rilevata

23) Deve essere presente un pannello di controllo contenente:

- un switch per ogni sensore (di apertura o di movimento) che ne permette
I’inclusione o I’esclusione dal sistema
- un led per ogni suddetto sensore che puo assumere 1 seguenti colori con i relativi
significati:
- giallo: sensore escluso dal sistema
- verde: sensore incluso nel sistema
- 10Ss0: sensore non funzionante
- un led per ogni motorino di chiusura automatica infissi che puo assumere il
seguente colore:
- verde: funzionante
- r0sso: non funzionante
- un led per ogni telecamera che puo assumere il seguente colore:
- giallo: stand-by

- verde: 1n registrazione
- r0ss0: non funzionante

continua 23...
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Requisiti informali (4)

..segue 23) - un led indicante lo stato del sistema che puo assumere 1 seguenti colori con i relativi
significati:
- giallo: sistema non attivo
- verde: sistema attivo
- rosso: sistema in allarme
- un dispositivo di input per il settaggio del numero di cellulare a cui deve
essere inviato I’sms in caso di intrusione
- un display che visualizza il numero di cellulare a cui inviare I’sms in caso di
intrusioni
- un display che visualizza il ritardo T,
- un display che visualizza il tempo corrente
24) L’inclusione o I’esclusione di un sensore dal sistema puo essere effettuata solo a sistema
non attivo
25) Si assume che le riparazioni dei sensori non funzionanti avvengono a sistema non attivo

L’architettura dell’appartamento, il piano di installazione e 1 nomi dei componenti HW
del sistema sono riportati nella slide seguente.

Le parole marcate sono descritte, in linguaggio naturale, nel glossario dei termini.

I numeri1 dei requisiti marcati sono quelli per cui ¢ stato necessario un feedback dall’utente.
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Feedback dall’utente

8) Domandal: Quale deve essere il range di settaggio di T, ?
Osservazione fatta all’utente: [ estremo inferiore del range di settaggio di T, deve essere maggiore
del tempo necessario alla chiusura automatica degli infissi
Risposta: T, €[ 30 sec - 300 sec]

Domanda?2: In quale stato si puo settare T,?

Problema segnalato all’utente: Se si rompono i sensori nella stanza in cui € posto il pannello di
controllo e lo stato del sistema ¢ Attivo, allora un ladro introdottosi nell’appartamento

da tale stanza potrebbe settare T, al valore max ritardando cosi la notifica dell’intrusione.
Soluzione propostagli: settare T, solamente nello stato Non_attivo

Risposta: T, si deve poter settare solamente nello stato Non_Attivo

Ritorna ai requisiti

22) Osservazione fatta all’utente: Nel requisito 17 ¢ stato specificato che I’attivazione della telecamera
deve essere ritardata di T, sec, mentre nel requisito 22 non si cita nessun ritardo.
Inoltre, nel requisito 16 ¢ gia stato specificato che 1’attivazione della telecamera deve avvenire subito
dopo 1l passaggio del sistema dallo stato attivo a quello in allarme.
Domandal: Cosa si intente, allora, con il requisito 227?
Risposta: Con il requisito 22 s’intende che quando il sistema si trova gia nello stato d’allarme, con
la telecamera attiva nella stanza dell’intrusione (sono trascorsi quindi almeno T, sec), le intrusioni
rilevate nelle altre stanze devono provocare 1’attivazione immediata delle telecamere relative.

Ritorna ai requisiti
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Glossario de1 termini (1)

¢ allarme : lo stato “concettuale” di allarme ¢ quello a cui si perviene quando viene rilevata
un’intrusione quando il sistema d’allarme ¢ attivo

¢ alloggio: dispositivo posto a muro in cui viene introdotta la chiave per I’attivazione o la
disattivazione del sistema d’allarme

¢ apertura : infisso o porta di ingresso
attivo . lo stato “concettuale” di attivo ¢ quello in cui vengono prese in considerazione le intrusioni

% chiave : dispositivo magnetico che viene introdotto nell’alloggio per 1’attivazione o la
disattivazione del sistema d’allarme

% dispositivo di input : tastierino numerico per I’inserimento del numero di cellulare a cui deve essere

inviato I’sms in caso di allarme

% escludere : escludere un sensore dal sistema d’allarme significa non prendere in considerazione
le rilevazioni trasmesse dallo stesso

% includere : includere un sensore nel sistema d’allarme significa prendere in considerazione
le rilevazioni trasmesse dallo stesso

intrusione . si ha un’intrusione quando si rileva un movimento o 1’apertura di un infisso o porta di

ingresso in una regione dell’appartamento i cui sensori sono inclusi nel sistema mentre
lo stesso ¢ in attivita

% motorino : dispositivo meccanico posto in ogni infisso che chiude lo stesso su apposito segnale

non attivo : lo stato “concettuale” non attivo ¢ quello in cui si trova il sistema quando I’apprtamentd
non viene protetto dalle intrusioni

» pannello di controllo: piCCOlO pannello posto a muro  Cliccando sul termine si ritorna ai requisiti

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




Glossario de1 termini (2)

¢ raggio di copertura : volume entro il quale un sensore di movimento rileva un’intrusione

¢ regione : area della casa (cucina, corridoio, bagno,....)

% seonalazione : comunicazione dell’avvenuta intrusione mediante 1’attivazione della sirena e
I’invio dell’sms

¢ sensori di apertura : dispositivi posti sopra le aperture che ne rilevano la condizione di chiusura

0 MeEno

s sensori di movimento : dispositivi posti alle pareti interne dell’appartamento che rilevano condizioni
di movimento nel loro raggio di copertura

¢ sirena : dispositivo posto all’esterno dell’appartamento per 1’emissione di un segnale acustico

¢ switch : pulsante a due posizioni fisse

Cliccando sul termine si ritorna ai requisiti
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Ground Model Control State Asm: Stati

Predicati:
Chiave Inserita: ¢ vero appena la chiave viene inserita nell’apposito alloggio; diventa falso
quando tale evento viene consumato dal sistema
Prima_Intrusione: ¢ vero mentre uno dei sensori inclusi rileva un’intrusione e sono trascorsi
almeno T, sec dall’attivazione del sistema

Regole:
Attivazione: si invia I’impulso di chiusura ai motorini degli infissi aperti il cui sensore ¢ incluso nel

sistema o ¢ malfunzionante
Allarme: il sistema ¢ posto in uno stato di allarme e viene gestita la notifica dello stesso
Disattivazione: viene spenta la sirena se attiva e tutte le telecamere in registrazione

Funzioni:
ctl_state: funzione dinamica controllata e nullary che mappa lo stato di controllo del sistema
osservazione : non ¢ uno stato Asm, € uno stato concettuale
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Ground Model Control State Asm:
Raffinamento stato In Allarme

(%

Predicati: B
Attesa T1: ¢ vero se sono trascorsi T1 sec da quando il sistema ¢ entrato nello stato di allarme

Regole:
Segnalazione: viene attivata la sirena, la telecamera della stanza in cui si ¢ rilevata I’intrusione

e viene inviato un sms al numero di cellulare che ¢ stato impostato dall’utente
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Ground Model Control State Asm :
Aggiunta della gestione degli errori

Predicati:
Guasto: ¢ vero se almeno uno dei dispositivi HW ( sensore di apertura e di movimento, motorino di
chiusura automatica, telecamere) ¢ malfunzionante

Regole:
Malfunzionamento: cambia il colore dei led dei dispositivi malfunzionanti nel pannello di controllo,

esclude 1 sensori malfunzionanti dal sistema e pone le telecamere non funzionanti
in modalita stand-by
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Ground Model Control State Asm:
Visione globale
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Modello Asm: Attivazione

Predicato:
Chiave Inserita == chiave = true

Regola:
Attivazione=—

forall sa with sa € Sensori_apertura A (stato sa(sa) = funzionante) A
A (inclusione sa(sa) = true A inf sensore apertura(sa) = true) do
forall m with m € Motorini A (apertura_da m(m)=apertura da sa(sa) ) A
A (stato_motorino(m) = funzionante) do
chiudi_apertura(m) := true
forall sa with sa € Sensori_apertura A (stato_sa(sa) = non_funzionante) do
forall m with m € Motorini A (apertura da m(m)=apertura da sa(sa) ) A
A (stato_motorino(m) = funzionante) do
chiudi_apertura(m) := true
ctl state := Attivo
chiave := false
salva_istante := time

Requisiti soddisfatti; 14 - 15

Vocabolario e Funzioni
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Modello/Asm: In Allarme (1)

Predicati:
Prima_Intrusione == (Intrusione_Apertura v Intrusione_Movimento)A (salva_istante+T, < time)

Intrusione Apertura ==
dsa € Sensori_apertura: inclusione sa(sa) = true A
A inf sensore apertura(sa) = true A stato_sa(sa) = funzionante

Intrusione_ Moviment
3 sm € Sensori mov1ment0 inclusione sm(sm) = true A
A inf sensore movimento(sm) = true A stato_sm(sm) = funzionante

Regola:
Allarme =

ctl state =In_Allarme
sub_state := Attesa
salva_istante := time
if Intrusione_Apertura then
choose sa with ( sa € Sensori_apertura: inclusione sa(sa) = true A
A Inf_sensore_apertura(sa) = true A stato_sa(sa) = funzionante)
do regione_intrusione := regione da sa(sa)
else
choose sm with ( sm € Sensori_movimento: inclusione sm(sm) = true A
A inf sensore mov1ment0(sm) true A stato sm(sm) = funzionante)
do regione_intrusione := regione _da_sm(sm)

Requisiti soddisfatti: 3-6-7 - 21 Vocabolario e Funzioni
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Modello/Asm: In Allarme (2)

Predicati:
Attesa_T, == salva istante + T, < time
Chiave Inserita == chiave = true

Regola:
Segnalazione ==

sirena := accesa
choose t with t € Telecamere A regione da telecamera(t) = regione intrusione A
A stato_telecamera(t) = funzionante
do modalita_telecamera(t) := registrazione
invia_sms := (num_cell, true)
sub_state := Notifica
salva_istante := time

Requisiti soddisfatti: 16 - 17

Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: In Allarme (3)

Gestione_Sirena=— (Requisiti soddisfatti: 20)
if sirena = accesa A salva_istante+ T, <time then
sirena := spenta
salva istante := time
if sirena = spenta A salva istante+ T, <time then
sirena := accesa
salva_istante := time

Altre Intrusioni ==  (Requisiti soddisfatti: 22)
forall sa with (sa € Sensori_apertura: inclusione sa(sa) = true A
A inf _sensore apertura(sa) = true A stato sa(sa) = funzionante) do
forall t with t € Telecamere A regione da_telecamera(t) = regione da sa(sa) A

A stato_telecamera(t) = funzionante
do modalita_telecamera(t) := registrazione
forall sm with (sm € Sensori_movimento: inclusione _sm(sm) = true A
A inf sensore_movimento(sm) = true A stato_sm(sm) = funzionante) do
forall t with t € Telecamere A regione da telecamera(t) = regione da sm(sm) A
A stato_telecamera(t) = funzionante
do modalita_telecamera(t) := registrazione

Gestione Allarme ==
if sub_state = Attesa A Attesa_T, then
Segnalazione
if sub_state = Notifica then

Gestione _ Sirena
Altre Intrusioni Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: Disattivazione

e

Predicato:
Chiave Inserita == chiave = true

Regola:
Disattivazione——

if ctl state = In Allarme then
forall t with t € Telecamere A stato telecamera(t) = funzionante A
A modalita_telecamera(t) = registrazione
do modalita telecamera(t) : = stand-by
if sirena = accesa then sirena : = spenta
ctl_state := Non_Attivo
chiave := false

Requisiti soddisfatti: 18 Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: Pannello di controllo (1)

Settaggio Cell ==  (Requisiti soddisfatti: 16)
if ctl state = Non Attivo then
num_cell ;= setta cell
display cell :=num_cell

Settaggio T, == (Requisiti soddisfatti: 8)
if ctl_state = Non_Attivo then
if downT, =true A upT, = false then
if T, > minT, then
T, =T,-1
display T, : =T,
if downT, = true then
downT), := false
if downT, = false A upT, = true then
if T, <maxT, then
T, =T, +1
display T,:=T,
if upT, = true then
upT, = false

Gestione_sensori == (Requisiti soddisfatti: 9 - 11 -24)
if ctl state = Non_ Attivo then
forall sa with sa € Sensori_apertura A stato sa(sa) = funzionante do
inclusione sa (sa) := switch _sa(sa)
forall sm with sm € Sensori_movimento A stato_sm(sm) = funzionante do
inclusione _sm (sm) := switch_sm(sm)

Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: Pannello di controllo (2)

Gestione led == (Requisiti soddisfatti: 13 - 23)
forall sa with sa € Sensori_apertura A stato_sa(sa) = funzionante do
if inclusione sa(sa) = true then
led sa(sa) := verde
else
led sa(sa) := giallo
forall sm with sm € Sensori_movimento A stato sm(sm) = funzionante do
if inclusione sm(sm) = true then
led sm(sm) := verde
else
led sm(sm) := giallo
forall m with m € Motorini A stato_motorino(m) = funzionante do
led motorino(m) := verde
forall t with t € Telecamere A stato telecamera(t) = funzionante do
if modalita telecamera(t) = stand-by then
led telecamera(t) := giallo
if modalita telecamera(t) = registrazione then
led telecamera(t) := verde
if ctl state = Non Attivo then led stato := giallo
if ctl_state = Attivo then led stato := verde
if ctl_state = In_Allarme then led stato := rosso

Pannello_di_controllo ==
Settaggio Cell
Settaggio T,
display time := time
Gestione sensori , .
Gestione led Vocabolario € Funzioni
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Modello Asm: Malfunzionamento

Predicato:
Guasto ==

(d sa € Sensori_apertura : stato_sa(sa) = non_funzionante) v

(3 sm € Sensori_movimento : stato_sm(sm) = non_funzionante) v
(3 m e Motorini : stato_motorino(m) = non_funzionante)v

(3t e Telecamere : stato_telecamera(t) = non_funzionante)

Regola:
Malfunzionamento== (Requisiti soddisfatti: 10)

forall sa with sa € Sensori_apertura A stato_sa(sa) = non_funzionante do
inclusione sa(sa) := false
led sa(sa) :=rosso

forall sm with sm € Sensori_movimento A stato_sm(sm) = non_funzionante do
inclusione sm(sm) := false
led sm(sm) :=rosso

forall m with m € Motorini A stato_motorino(m) = non_funzionante do
led motorino(m) := rosso

forall t with t € Telecamere A stato telecamera(t) = non_funzionante do
modalita_telecamera(t) := stand-by
led telecamera(t) := rosso

Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: Main

Sistema_Allarme ==

if ctl_state = Non Attivo A Chiave Inserita then
Attivazione

if ctl state = Attivo A Chiave Inserita then
Disattivazione

if ctl state = Attivo A Prima_Intrusione A —Chiave Inserita then
Allarme

if ctl state =In_ Allarme A —Chiave Inserita then
Gestione Allarme

if ctl state =In_ Allarme A Chiave Inserita then
Disattivazione

Pannello_di_controllo
if Guasto then Malfunzionamento

Requisiti soddisfatti: 1 -2 -19 Vocabolario e Funzioni
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Modello Asm: Vocabolario € Universi

Vocabolario
Y ={apertura_da_sa, apertura_da_m, chiave, chiudi_apertura, ctl_state, display_cell, display _ T,
display_time, downT, inclusione_sa, inclusione_sm, inf sensore_ apertura,
inf _sensore_movimento, invia_sms, led motorino, led sa, led sm, led stato, led telecamera,
maxT,, minT,, modalita telecamera, num_cell, regione da telecamera, regione da sa,
regione_da sm, regione_intrusione, salva_istante, setta cell, sirena, stato_motorino, stato_sa,
stato_sm, stato telecamera, sub_state, switch_sa, switch sm, T,, T,, T;, time, upT, }

Universi
Aperture = {al, a2, ..., a6}
Bool = {true, false}
Colori= {giallo,verde, rosso}
Funzionamento = {funzionante, non funzionante}
Modalita = {stand-by, registrazione}
Motorini = {m1, m2, ..., m5}
Regioni = {Bagno, Corridoio, Cucina, Salone, Stanza 1, Stanza 2}
Sensori_apertura = {sal, sa2, ..., sa6}
Sensori_movimento = {sml, sm2,..., sm5}
Sottostati In Allarme = {Attesa, Notifica}
Stati_sirena = {accesa, spenta}
Stati_sistema = {Non_Attivo, Attivo, In_Allarme}
Telecamere = {t1,t2, ..., t5 }
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Modello Asm: Segnature Funzioni (1)

Funzioni statiche
apertura_da sa: Sensori_apertura — Aperture  (Req. 12)
indica I’apertura in cui si trova un sensore di apertura

apertura_da m: Motorini — Aperture  (Req. 12)
indica I’apertura in cui si trova un motorino

maxT, :Real
indica il valore max di settaggio di T,

minT), : Real
indica il valore min di settaggio di T,

regione da sa: Sensori_apertura — Regioni

indica la regione dell’appartamento in cui si trova il sensore di apertura

regione_da_sm: Sensori_movimento — Regioni
indica la regione dell’appartamento in cui si trova il sensore di movimento

regione da_telecamera: Telecamere — Regioni
indica la regione dell’appartamento in cui si trova la telecamera

T, : Real
indica per quanto tempo puo suonare di continuo la sirena secondo le norme vigenti

T; : Real
indica I’intervallo tra due periodi di segnalazione d’allarme della sirena secondo le
norme vigenti
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Modello Asm: Segnature Funzioni (2)

Funzioni di interazione

chiave: Bool
¢ posta true quando 1’utente inserisce la chiave nell’apposito alloggio
¢ posta false dal sistema quando viene consumato 1’evento

downT), : Bool
¢ posta true, sempre che gia non lo sia, quando ’utente preme il bottone per decrementare
il valore di T,
¢ posta false dal sistema quando viene consumato 1’evento

upT, : Bool
¢ posta true, sempre che gia non lo sia, quando ’utente preme il bottone per incrementare
il valore di T,
¢ posta false dal sistema quando viene consumato 1’evento
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Modello Asm: Segnature Funzioni (3)

Funzioni di interazione
chiudi_apertura : Motorini — Bool
invia I’impulso di chiusura ad un determinato motorino
osservazione :
viene posta true dal sistema quando un motorino deve essere azionato per chiudere I’infisso
associato
viene posta false dal motorino quando questo consuma I’evento
Il cambiamento dell’interpretazione della funzione avviene in mutua esclusione

invia_sms : ((Int, Int),Bool)
Mappa ’invio dell’ sms al numero di cellulare composto da prefisso e numero.
osservazione:
Quando si deve inviare un sms al numero (prefisso,numero) alla funzione
invia_sms((Int, Int), Bool) viene assegnato il valore ((prefisso,numero),True) dal sistema.
Quando il dispositivo che si preoccupa di inviare 1’sms invia I’sms questo cambia il
valore della seconda componente ponendola a False. Si suppone che il dispositivo che invia
I’sms funzioni cosi:
esegue un ciclo di polling controllando la terza componente della tupla;
quando questa risulta True viene spedito un sms al numero di cellulare

dato dalla prima componente e la seconda componente viene posta a False
Il cambiamento dell’interpretazione della funzione avviene in mutuaesclusione
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Modello Asm: Segnature Funzioni (4)

Funzioni di output
display cell : (Int, Int)
mappa il display relativo al numero di cellulare

display T,: Real
mappa il display relativo al ritardo T,

display time: Real
mappa il display relativo al tempo corrente
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Modello Asm: Segnature Funzioni (5)

Funzioni monitorate

inf sensore apertura: Sensori_apertura — Bool (Req.4-5)
vele true se ’apertura controllata dal sensore ¢ aperta; false altrimenti

inf sensore_movimento: Sensori_movimento — Bool @ (Req.4-5)
vale true se nel raggio di azione del sensore viene rilevato un movimento; false altrimenti

setta_cell: ( Int, Int)
indica il numero del cellulare settato dall’utente nel pannello di controllo

stato_motorino: Motorini — Funzionamento
indica lo stato di funzionamento di un motorino

stato_sa: Sensori_apertura — Funzionamento
indica lo stato di funzionamento di un dato sensore di apertura

stato_sm: Sensori_movimento — Funzionamento
indica lo stato di funzionamento di un dato sensore di movimento

stato_telecamera: Telecamere — Funzionamento
indica lo stato di funzionamento di una telecamera

switch sa: Sensori_apertura — Bool
vale true fino a quando lo switch del sensore di apertura ¢ posto nella posizione di inclusione
vale false fino a quando lo switch del sensore di apertura ¢ posto nella posizione di esclusione

switch sm: Sensori_ movimento — Bool
vale true fino a quando lo switch del sensore di movimento ¢ posto nella posizione d’inclusione
vale false fino a quando lo switch del sensore di movimento ¢ posto nella posizione d’esclusione

time: Real
segna il tempo corrente
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Modello Asm: Segnature Funzioni (6)

Funzioni controllate(continua...)
ctl state: Stati sistema (Req 1)

indica lo stato controllo ( “concettuale ) del sistema

inclusione sa: Sensori_apertura — Bool
vale true quando I’utente include il sensore di apertura dal pannello di controllo
vale false quando I’utente esclude il sensore di apertura dal pannello di controllo

inclusione_sm: Sensori_movimento — Bool
vale true quando ’utente include il sensore di movimento dal pannello di controllo
vale false quando I"utente esclude il sensore di movimento dal pannello di controllo

led motorino: Motorini — Colori
vale verde se il motorino € funzionante
vale rosso se i1l motorino ¢ malfunzionante

led sa: Sensori_apertura — Colori

vale giallo se il sensore di apertura ¢ escluso dal sistema
vale verde se il sensore di apertura ¢ incluso nel sistema
vale rosso se il sensore di apertura ¢ malfunzionante

led sm: Sensori_movimento — Colori
vale giallo se il sensore di movimento ¢ escluso dal sistema
vale verde se il sensore di movimento ¢ incluso nel sistema
vale rosso se 1l sensore di movimento € malfunzionante

led stato: Colori
vale giallo se il sistema non ¢ attivo
vale verde se 1l sistema € attivo
vale rosso se il sistema € in allarme

led telecamera: Telecamere — Colori
vale giallo se la telecamera ¢ in standy-by
vale verde se la telecamera € in registrazione
vale rosso se la telecamera ¢ malfunzionante
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Modello Asm: Segnature Funzioni (7)

Funzioni controllate (...segue)
modalita telecamera: Telecamere — Modalita
indica la modalita se una data telecamera sta registrando oppure ¢ in stand-by

num_cell: ( Int, Int)

registra 1l prefisso e il numero del cellulare a cui inviare 1’sms in caso di allarme
regione_intrusione: Regioni

memorizza la regione in cui € avvenuta I’intrusione

salva_istante: Real
memorizza un istante di tempo

sirena: Stati_sirena
indica lo stato di funzionamento della sirena

sub state: Sottostati In_Allarme
indica 1l sottostato dello stato di controllo In_Allarme

T, : Real
tempo necessario all’utente per uscire di casa dopo I’attivazione e per disattivare I’allarme
prima della notifica al suo rientro
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Modello Asm: Stato miziale (1)

apertura_da_sa: [’associazione si deduce dalla figural
apertura_da m: [’associazione si deduce dalla figural
chiave := false

chiudi_apertura(m) := false, V m € Motorini

ctl state := Non_Attivo

display cell := num_cell

display T,:==T,

display time:= time

downT, := false

inclusione sa(sa) := false, V sa € Sensori_apertura
inclusione sm(sm) := false, ¥V sm € Sensori_movimento
invia_sms := (num_cell,false)

led motorino(m) := verde, V m € Motorini

led sa(sa) := giallo, V sa € Sensori_apertura

led sm(sm) := giallo, V sm € Sensori_movimento

led stato := giallo

led telecamera(t) := giallo, V t € Telecamere

maxT, :=300

minT, := 30

modalita telecamera(t) := stand-by, V t € Telecamere
num_cell := setta cell

regione da sa: ['associazione si deduce dalla figural
regione da sm: /’associazione si deduce dalla figural
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Modello Asm: Stato miziale (2)

regione da_telecamera: [/ 'associazione si deduce dalla figural

regione_intrusione := Salone

salva_istante := time

sirena := spenta

sub_state := Attesa

T, :=minT,

T, : € inizializzata secondo quanto stabilito dalle norme vigenti(supponiamo 300 sec)
T;: € inizializzata secondo quanto stabilito dalle norme vigenti(supponiamo 60sec)
upT, = false
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Simulazione € debug modello Asm:
funzioni e regole (1)

Gestione apertura/chiusura degli infissi e della porta di ingresso e simulazione azione dei motorini
open_apertura : Sensori_apertura -> Rule()
open_apertura (sa)= do inf sensore apertura(sa) := true

close apertura : Sensori_apertura -> Rule()
close apertura (sa) = do inf sensore_ apertura(sa) := false

azione motorini : Rule()
azione_motorini = do
forall sa with sa € Sensori_apertura A (stato_sa(sa) = funzionante) A
A (inclusione sa(sa) = true A inf sensore apertura(sa) = true) do
forall m with m € Motorini A (apertura da m(m)=apertura da sa(sa) ) A
A (stato_motorino(m) = funzionante) do
if chiudi_apertura(m) = true then
chiudi apertura(m) := false
inf sensore apertura(sa) := false
forall sa with sa € Sensori_apertura A (stato_sa(sa) = non_funzionante) A
A inf _sensore apertura(sa) = true do
forall m with m € Motorini A (apertura_da m(m)=apertura da sa(sa) ) A
A (stato_motorino(m) = funzionante) do
if chiudi_apertura(m) = true then
chiudi apertura(m) := false
inf sensore apertura(sa) := False
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Simulazione € debug modello Asm:
funzioni e regole (2)

Gestione dei rilevamenti dei movimenti
movimento : Sensori_movimento -> Rule()
movimento(sm) = do inf sensore_movimento(sm) := true

non_movimento : Sensori_movimento -> Rule()
non_movimento(sm) = do inf sensore_movimento(sm) := false

Gestione settaggio numero di cellulare
setta_cellulare : ( Int, Int ) -> Rule()
setta_cellulare(prefisso,numero) = do setta cell:=(prefisso,numero)

Gestione stati di funzionamento dei dispositivi (continua...)
guasto_motorino : Motorini -> Rule()
guasto_motorino(m) = do stato_motorino(m) := non_funzionante

ripara_motorino : Motorini -> Rule()
ripara_motorino(m) = do
if ctl state = Non_Attivo then
stato_motorino(m):=funzionante

guasto sa : Sensori_apertura -> Rule()
guasto_sa(sa) = do stato _sa(sa):= non_funzionante
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Simulazione € debug modello Asm:
funzioni e regole (3)

Gestione stati di funzionamento dei dispositivi (...segue)
ripara_sa : Sensori_apertura -> Rule()
ripara_sa(sa) = do
if ctl _state = Non_Attivo then
stato_sa(sa) := funzionante

guasto sm : Sensori_movimento -> Rule()
guasto sm(sm) = do stato_sm(sm) := non_funzionante

ripara_sm : Sensori_movimento -> Rule()
ripara_sm(sm) = do
if ctl state = Non_Attivo then
stato sm(sm) := funzionante

guasto_telecamera :Telecamere -> Rule()
guasto telecamera(t) = do stato_telecamera(t):= non_funzionante

ripara_telecamera : Telecamere -> Rule()
ripara_telecamera(t) = do
if ctl_state = Non_Attivo then do
stato_telecamera(t) := funzionante
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Simulazione € debug modello Asm:
funzioni e regole (4)

Gestione switch
switch_sa on : Sensori_apertura -> Rule()
switch sa on(sa) = do switch_sa(sa):= true

switch_sa off : Sensori_apertura -> Rule()
switch_sa off(sa) = do switch_sa(sa):= false

switch _sm_on : Sensori_movimento -> Rule()
switch sm_on(sm) = do switch sm(sm):= true

switch_sm_off : Sensori_movimento -> Rule()
switch sm_off(sm) = do switch_sm(sm):=false

Gestione tempo
inc_time : Float -> Rule()
inc_time(secondi) = do time := time + secondi

Simulazione inserimento della chiave
inserisci_chiave : Rule()
inserisci_chiave = do
if chiave= false then
chiave := true
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Simulazione € debug modello Asm:
funzioni e regole (5)

Gestione pulsanti incremento e decremento T,
pulsante_down_T, : Rule()
pulsante_down_T, = do
if down T, = false then
down_tl:= true

pulsante up T, : Rule()
pulsante up T, =do
ifup T, = false then do
up T, :=true

inc_T, : Float -> Rule()
inc_T,(secondi) =do T, := T, + secondi

dec_T, : Float -> Rule()
dec T, (secondi) =do T, =T, - secondi

Gestione invio sms
manda sms : Rule()
manda sms = do
if snd(invia_sms) =True then
invia_sms :=(num_cell, False)
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Simulazione del modello Asm utilizzando
AsmGofer

La simulazione del modello Asm in AsmGofer si basa sui seguenti files nella directory AsmGofer file
del progetto:

e universi.gs : mappa gli universi delle funzioni Asm

* liste.gs : mappa 1 dispositivi HW (motorini, sensori di apertura, sensori di movimento, telecamere)
« { statiche.gs : mappa le funzioni Asm statiche

« f interazione.gs : mappa le funzioni Asm di interazione

« f output.gs : mappa le funzioni Asm di output

 f monitorate.gs : mappa le funzioni Asm monitorate

 f controllate.gs : mappa le funzioni Asm controllate

« attivazione.gs : mappa 1 predicati e le regole Asm per 1’attivazione del sistema

* in_allarme.gs : mappa 1 predicati e le regole Asm per la gestione del sistema nello stato di allarme
» disattivazione.gs : mappa 1 predicati e le regole Asm per la disattivazione del sistema
 pannello_controllo.gs : mappa le regole Asm per la gestione del pannello di controllo

» malfunzionamento.gs : mappa 1 predicati e le regole Asm per la gestione dei malfunzionamenti

* main.gs : mappa la regola main Asm (Sistema_Allarme)

* regole_simulazione.gs : mappa le funzioni e le regole Asm per la simulazione

* progetto.p : contiene i riferimenti ai files del progetto in AsmGofer

Per la simulazione AsmGofer occorre caricare il file progetto.p

Possibili scenari per la validazione

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




Debugging AsmGofer

Il degug del sistema realizzato in AsmGofer si basa sui seguenti files nella directory
AsmGoferDebug file del progetto:

» gui.config : contiene le direttive per la generazione dell’interfaccia grafica utilizzabile per il debug

* debug.gs : contiene le regole per I’interfaccia grafica; € stato generato automaticamente mediante il
tool guiGenerator

» debug.p : contiene i riferimenti ai files del progetto ed ai suddetti files di debug

Per effettuare 1l debug tramite 1’interfaccia grafica occorre caricare il file debug.p e lanciare la regola
Ctdebug’,

Possibili scenari per la validazione
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Implementazione del modello di specifica
astratta utilizzando TKGofer

La simulazione del modello Asm in TkGofer si basa sui seguenti files nella directory TkGofer file
del progetto:

» pannello_controllo_gui.gs : contiene le direttive per la simulazione del pannello di controllo

 simula_motorini.gs: contiene la regola per la simulzione dell’azione di chiusura delle apertura da

parte dei motorini

* sistema_gui.gs: contiene le direttive per la generazione di una finestra contenente una piantina
dell’appartamento con la collocazione dei dispositivi HW; quest’ultima ¢ utilizzata
per la simulazione dell’ambiente esterno

* sistema_gui.p: contiene 1 riferimenti ai file del progetto e ai suddetti file

Per effettuare la simulazione occorre caricare il file sistema_gui.p e lanciarela regola “sistema’ che
avviera la finestra con la piantina dell’appartamento.

Possibili scenari per la validazione

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




Implementazione del modello di specifica astratta
utilizzando TK Gofer: Interfaccia ambiente esterno

Simulazinne Sictama Anhi-lntrieinne

Pannello di controllo: su click si apre la

finestra contenente 1’interfaccia che lo

simula Dispositivi HW: su doppio
click si genera il guasto
su clic si genera la riparazione

Regioni appartamento:
entrandovi viene generato un
movimento rilevato
dall’apposito sensore

Alloggio chiave: su click
viene simulato
I’inserimento della chiave

Aperture: click su
porta chiusa genera
I’apertura della stessa;
tale condizione ¢
rilevata dall’apposito
sensore

click su porta aperta
genera la chiusura
della stessa; anche in
questo caso, tale
condizione viene
rilevata dal apposito Pulsante Esci: si

sensoree chiude I’interfaccia

Pulsante Start/stop: su
click si avvia/ferma il
sistema
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Implementazione del modello di specifica astratta
utilizzando TK Gofer: Interfaccia Pannello di controllo

Pannello di Controllo

365 4885563
6120
33.0

Ritardo - | Ritardo +

343665

@ O O
O O @

Simula il pannello

di controllo cosi
CHIUDI FINESTRA PANKELLO DI COMTROLLO come richiesto nei
requisiti informali

Possibili scenari per la validazione
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Possibili scenari per la Validazione (1)

Scenario 1: ( requisiti soddisfatti: 2 -7 - 14 - 19 - 23 - 24)
- Assunzioni sul sistema
- Sensori di apertura tutti inclusi
- Sensori di movimento tutti inclusi
- Aperture a3, a4, a6 aperte
- Stato sistema Non_Attivo
- Tutti 1 dispositivi sono funzionanti
- Numero di cellulare impostato
- Azioni del contesto (1)
- L’utente inserisce la chiave
- Comportamento del sistema (1)
- Viene inviato un impulso ai motorini m2, m3, m5
- Il sistema passa nello stato attivo
- Il led dello stato del sistema diventa verde
- Azioni del contesto (2)
- L’utente pone lo switch del sensore di apertura al nella posizione off
- L’utente cerca di cambiare il valore di ritardo T,
- Non sono ancora trascorsi T, sec dall’attivazione del sistema
- Comportamento del sistema (2)
- Il sensore non viene escluso in quanto il sistema ¢ gia attivo
- Il valore di T, non viene cambiato
- Azioni del contesto (3)
- L’utente esce di casa dalla porta di ingresso prima che passino T, sec dall’attivazione del sistema
- Comportamento del sistema (3)
- Viene rilevata ’apertura della porta di ingresso ( predicato Intrusione Apertura), ma il sistema
non passa nello stato d’allarme per permettere all’utente di uscire
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Possibili scenari per la Validazione (2)

Scenario 2: ( requisiti soddisfatti: 3 - 10 - 16 - 17 - 22 - 23) continua...
- Assunzioni sul sistema
- Il sistema si trova nello stato finale dello scenario 1
- Azioni del contesto (1)
- I sensore sa5 (nel Bagno) si guasta
- Il sensore sm2 (nella Stanza 1) si guasta
- Comportamento del sistema (1)
- I sudetti sensor1 vengono automaticamente esclusi dal sistema
- I relativi led assumono il colore rosso
- Azioni del contesto (2)
- Intrusione dall’apertura a5 (finestra del Bagno) associata al sensore sa5
- L’intruso passa nella regione Corridoio
- Comportamento del sistema (2)
- Non viene rilevata I’intrusione nel Bagno in quanto il sensore sa5 ¢ stato escluso dal sistema
- 11 sistema rileva I’intrusione nel Corridoio
- Il sistema passa nello stato di allarme ma non notifica lo stesso perché ancora non sono trascorsi
T, sec dalla rilevazione dell’intrusione
- Vengono aggiornati i colori dei led
- Azioni del contesto (3)
- Passano T, sec dalla rilevazione dell’intrusione
- Comportamento del sistema (3)
- Viene notificata I’intrusione (st accende la sirena, la telecamera t4 del Corridoio passa alla
modalita registrazione, viene inviato 1’sms)
- Vengono aggiornati 1 colori dei led
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Possibili scenari per la Validazione (3)

...segue Scenario 2: ( requisiti soddisfatti: 3 - 10 - 16 -17 - 22 - 23)

- Azioni del contesto (4)
- Il 1adro si introduce nella Cucina
- Non sono ancora trascorsi T, sec dall’attivazione della sirena

- Comportamento del sistema (4)
- Viene rilevato il movimento nella Cucina da parte del sensore sml
- Viene attivata la telecamera t1
- Vengono aggiornati 1 colori dei led

- Azioni del contesto (5)
- Il ladro si introduce nella Stanza 1 ed esce dalla apertura a4
- Non sono ancora trascorsi T, sec dall’attivazione della sirena

- Comportamento del sistema (5)
- Non viene rilevato il movimento nella Stanza 1 perche il sensore sm2 ¢ stato escluso dal

sistema in quanto guasto

- Viene rilevata ’apertura dell’infisso a4 e viene attivata la telecameta t2
- Vengono aggiornati 1 colori dei led
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Possibili scenari per la Validazione (4)

Scenario 3: ( requisiti soddisfatti: 18 - 19 - 20 - 22 - 23)
- Assunzioni sul sistema
- Il sistema si trova nello stato finale dello scenario 2
- Azioni del contesto (1)
- Sono trascorsi T, sec dall’attivazione della sirena
- Comportamento del sistema (1)
- La sirena viene spenta
- Azioni del contesto (2)
- Sono trascorsi T, sec dallo spegnimento della sirena
- Comportamento del sistema (2)
- La sirena viene accesa nuovamente
- Azioni del contesto (2)
- L’utente entra dalla porta di ingresso e inserisce la chiave nell’apposito alloggio
- Non sono ancora trascorsi T, sec dalla riattivazione della sirena
- Comportamento del sistema (2)
- Quando ’utente entra, viene rilevata 1’apertura della porta di ingresso e viene attivata la
telecamera t5
- Quando viene inserita la chiave il sistema viene disattivato, si spegne la sirena € le telecamerg
in registrazione vengono poste nella modalita stand by
- Vengono aggiornati i colori dei led
- Vengono esclusi dal sistema 1 sensori funzionanti relativi agli switch che erano stati posti a off
in uno stato del sistema diverso da quello non attivo
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Possibili scenari per la Validazione (5)

Scenario 4: ( requisiti soddisfatti: 8 - 10 - 11 - 13 - 23 - 24)
- Assunzioni sul sistema
- Il sistema ¢ nello stato non attivo
- Tutti 1 sensori sono esclusi
- Il sensore sa2 ¢ guasto
- Il sensore sm3 ¢ guasto
- Azioni del contesto (1)
- Si guasta il motorino m1
- Si guasta la telecamera t4
- L’utente mette gli switch dei sensori sa2, sa4, sm3 a on
- Comportamento del sistema (1)
- Viene incluso nel sistema solo il sensore sa4
- Vengono aggiornati i colori dei led
- Azioni del contesto (2)
- L’utente cerca di cambiare il valore del ritardo T,
- Comportamento del sistema (2)
- Il valore di ritardo T, viene fatto variare tra minT, e maxT,
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Modello Uml: Diagramma del casl d'uso

Hente

Attiva sistermna

Mcludi sensore

Sistema

Includi sensore
di apertura

Includi sensaore
di movirnento

Escludi sensore

Escludi sensore

di apertura

Escludi sensore

Setta cellulare

Setta ritardo

di maovimentao

Decrementa
ritarda

Incrementa
titardo

Allarrme
da sensore
di apertura

Allarmme
da sensore
di mowirnento

Malfunzionamento

Ladr

Dispositivo HYWY



Modello Uml: Caso d’uso Attiva sistema

Attiva sistema

Attiva sistema

Attori: Utente, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L utente inserisce la chiave nell’apposito alloggio a sistema non attivo

Funzionalita di base: Il sistema si attiva e vengono chiuse automaticamente tutte le aperture il cui
sensore ¢ stato incluso nel sistema o non ¢ funzionante. Le intrusioni rilevate entro

T, secondi dall’attivazione non vengono segnalate per permettere eventualmente

all’utente di uscire di casa
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Modello Uml: Caso d’uso Includi sensore

Includi sensore |

di apertura

Mcludi sensore

Includi sensore

di movimento I

Includi sensore di apertura

Attori: Utente, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L utente pone lo switch del sensore di apertura nella posizione on

Funzionalita di base: Il sensore viene incluso nel sistema solo se ¢ funzionante ¢ 1l sistema non ¢ attivo

Includi sensore di movimento

Attori: Utente, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L utente pone lo switch del sensore di movimento nella posizione on

Funzionalita di base: Il sensore viene incluso nel sistema solo se ¢ funzionante ¢ il sistema non ¢ attivo
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Modello Uml: Caso d’uso Escludi sensore

Escludi sensore l

di apertura

Ercludi sensore

Escludi sensore

di movirmento I

Escludi_sensore di apertura

Attori: Utente, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L’ utente pone lo switch del sensore di apertura nella posizione off
Funzionalita di base: Il sensore viene escluso nel sistema solo se questo non € attivo

Includi_sensore di movimento

Attori: Utente, Pannello di controllo, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L’utente pone lo switch del sensore di movimento nella posizione off
Funzionalita di base: Il sensore viene incluso nel sistema solo se questo non ¢ attivo
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Modello Uml: Caso d’uso Setta cellulare

Setta cellulare
Attori: Utente, Sistema anti-intrusione
Pre-condizioni: L’utente setta il numero di cellulare dal pannello di controllo
Funzionalita di base: Il nuovo numero di cellulare viene accettato solo se il sistema non ¢ attivo.
In caso di allarme verra spedito un sms di notifica all’ultimo numero di cellulare

accettato
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Modello Uml; Caso d’uso Setta ritardo

Decrementa
titardo

lncrementa

titardo I

Decrementa ritardo

Attori: Utente, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L utente preme il tasto per decrementa il ritardo dal pannello di controllo

Funzionalita di base: Il ritardo viene decrementato solo se il sistema non ¢ attivo, sempre che non sia
gia al valore minimo stabilito

Incrementa ritardo

Attori: Utente, Pannello di controllo, Sistema anti-intrusione

Pre-condizioni: L’utente preme il tasto per incrementare il ritardo dal pannello di controllo

Funzionalita di base: Il ritardo viene incrementato solo se il sistema non ¢ attivo, sempre che non sia
gia al valore massimo stabilito
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Modello Uml: Caso d’uso Allarme (1)

Allarme da

Allarme da sensore di apertura
Attori: Ladro, Sistema anti-intrusione
Pre-condizioni: Viene rilevata una intrusione da un sensore di apertura incluso nel sistema, mentre
quest’ultimo ¢ attivo gia da T1 sec.
Funzionalita di base: Se il sistema non viene disattivato entro T1 sec allora:
- Viene accesa la sirena;
- Viene inviato I’sms di notifica allarme
- La telecamera situata nella stanza in cui si trova 1l sensore che ha
determinato il passaggio del sistema nello stato di allarme viene
posta in registrazione
Nota: L’esecuzione delle tre suddette operazioni viene ritardata di T, sec. per
permettere eventualmente all’utente di disattivare il sistema
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Modello Uml: Caso d’uso Allarme (2)

Allarme da

Allarme da sensore di movimento
Attori: Ladro, Sistema anti-intrusione
Pre-condizioni: Viene rilevata una intrusione da un sensore di movimento incluso nel sistema, mentre
quest’ultimo ¢ attivo gia da T1 sec.
Funzionalita di base: Se il sistema non viene disattivato entro T1 sec allora:
- Viene accesa la sirena;
- Viene inviato 1’sms di notifica allarme
- La telecamera situata nella stanza in cui si trova 1l sensore che ha
determinato il passaggio del sistema nello stato di allarme viene
posta in registrazione
Nota: L’esecuzione delle tre suddette operazioni viene ritardata di T, sec. per
permettere eventualmente all’utente di disattivare il sistema
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Modello Uml: Caso d’uso Malfunzionamento

Malfunzionamento

lspositivo HW

Malfunzionamento
Attori: Dispositivo HW, Sistema anti-intrusione
Pre-condizioni: Il dispositivo HW (sensore di apertura, sensore di movimento, motorino, telecamera)
si guasta
Funzionalita di base: Se il dispositivo Hw ¢ un sensore di apertura/di movimento allora viene escluso
automaticamente dal sistema
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Modello Uml: Diggramma delle Classi
TastierinoNumericoSw |
LedSw
DisplaysSw PulsantiUpDownSw |
‘ ‘ 0 MotorinoSw
SwichSy \_‘
PannelloControllo
NumeroCellulare * lﬁ ) Apertura
Q SwitchSadw
[
\ Switehsms
il SensoriAperturasw
SistemaAntiintrusione
CelllareSw AlloggioChiaveSw
T SensoriMovimentoSw
Orologio SirenaDiSegnalazioneSw
|

TelecameraSw Regione




Modello Uml: Diagramma delle Classi

led telecamera M

led sm e
led sa
DisplaysSw TastierinoNumericoSw
—-displayCell: NumeroCellulare -sertacell: NumeroCellulare 1 ! 1
-displayTl: float tgetSettatell): NumeroCellulare LedSw
—displayTime: float T 1 T P
-colore: String :
tsetDisplaviell (1n numero:NumeroCellulare) PulsantiUpDownSw led stato w1 1 led motorino m MotorinoSw
+setPisplayTl(in ritardo; float) - - +se:goiore§os;o(} J-statoMotorine: String = "Funzionante”
+setDisplayTinefin tempo:Tine) -upTi: hoolean = false astlolore bl =() -nome: String
—downTl: hoolean = false +setlolorefizllof) o
1 -chiudilpertura: boolean = false
+setlpT1Fal
+z:tD§wﬂI:F§js(é 0 +okindidperturalTrua()
+getStatoMot : St
+getUpTif): boolezn geeote oterino() g
+getDownTl () boolean . " 0..1
| SwitchSw SwitchSasSw apertura da m W
NumeroCellulare - |1
’ ' 0 i A -switch3a: boolean = falae
—preflsso:. int tgetSwitchSa(): boolean Aper‘tura
-numero: int PannelloCentrollo 1 P
—nome: Strin
+aetMrefisso(in alrefissorint) el
+aetNunero(in alumero: int) 1 ' SwitchSmSw |1
+getlrefisso(): int ( apertura da sa W
tretfumers(): int —-switchSm: boolean = false 1 |1
\l +getSwitchSn(): boolean SensoreAper‘turaSw
1 1 1
. . . —-infiensoredpertura: boolean = false
SistemaAntilntrusione —statofa: String = "Funzionante" 1
CellulareSw AIIoggioChiaveSw -—ctlitate: String = Non Attivo —-inclusioneda: boolean = false
» P— ol -sub3tate: 3tring = Attesa —nome: 3tring
-inviadmsBool: boolean = false -chiave: boolean = false . _ - -
I cellul - -mintl: float = 30 +includi()
Clmviasmsium: Smerolellulare tyetChiave(): boolean 1 4| -maxt1: float = 300 tescludi ()
+inviaSesTrue(in mmero:Numerofellulare) +setChizveFzlse() -t1: float = mintl +getInfSensoreldpertura(): boolean
|t j[-t2: float = 300 rgatStatosar): String
3: float 80 +getInclusioneSaf): boolean
N - N -nunCell: NumeroCellulare RIS
Orologlo SlrenaDlSegnaIazwneSw -regioneIntrusione: Regione
-sirena: String = "Spenca” 1 j|-=salvalstante: Time = Orologio.time|)
+time(): Time T o
0 T +sirenadccesa () —attivaziona()}
+sirenaSpenta() -allarme()
+getSirend () String —seguelazione() 1 -
1| -gestionesirenar) T SensoreMovimentoSw
—dltrglntruswnl(} —-infSensoreMovimento: boolean = false
~gestionelllarae(} -statofm: 3tring = "Funzionante™
TelecameraSw ! _dl::ttl?ezli};?){) -inclusionelw: boolean = false
—settagyiols, _ . X
-statoTelecawera: String = "Funzionante™ —settaggioTi() r.mme. .Strmg
-modalitdTelecamera: String = "Stand-by" z —malfunzionamento() +includi ()
—nome: String Regione —pannelloDitontrollof) ‘Lesﬁuzf’] ovimantorls bosl
+Registrazione() nome: String —gestioneled() :g’ecszz ce:;sor. ;:m.zen of): boolean
+3tandiy() “sistemalllarne) +g:t1ni:1 Zs?ii:ﬁm {jingool ean
+getStatoTelecaneral): String 1 1 1 £l z
+getModalitaTelacarera): String 0..*
1 0.
regione da telecamera W
4 regione da sa

4 regione da Sw




Modello Uml: Diagramma di sequenza (1)

AlloggioChiave Hw ‘ AlloggioChiave Sw
Litente

_‘ |
‘ iInserisco chiave - chiawve true - |

Note: mappa lo scenario dell'inserimento della
chiawe nell'alloggio da parte dell'utente
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Modello Uml: Diagramma di sequenza (2)

oisternafntilntrusione AlloggiaChiave Sw SensaredperturaSw fotorino S

g

valChiave:=getChiavel)

[ctlState=MonAttivo and valChiave=True] attivazionei)

. |

valStatoSa:=getStatoSal)

vallnclusione:=getinclusione3al)

s

T i

1
1
1
1
1
1
vallnf=getinfSensoredpertural) ! :
1
1
1
1
|

valStatoM:=get StatoMotorinol)

o

. . | . .
[valStatoSa="Funzionante" and vallnclusione=true and valln=true and vaIStatnM="Funz|nnante'{] chiudiAperturaTrue()

I
[valStatoSa="Mon Funzionante" and valStatoM="Funzionante"] chiudiAperturaTruel)

|
|
|
. |
setChiaveFalsel) [ |
g .

|

LT ' |
I .

N S

Note: mappa lo scenario di attivazione del sistema
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Modello Uml: Diagramma di sequenza (3)

Sisternadntiintrusione

valChiave:=getChiavel)

AllongioChizveSw

Telecamerasw

SirenallisegnalazioneSw

[(ctlState="Attivo" ar ctistate="InAllarme") and valChiave=True] disattivaziane)

1

valStatoT=getStatoTelecameral)

g

valModalita.=gethodalitaTelecameral)

[val=tatoT="Funzionante" and valModalita="Registraziona"] Standdyﬁl

valDirena;=getSirenal)

[valSirena="Accesa"] sirenaspental)

setChiaveF alse()

LT

Note: mappa lo scenario della disattivazione del sistema

!

T
T

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




Modello Uml: Diagramma di sequenza (4)

Sisternadntilntrusione

AlloggioChiave S

SensoreAperturasi

SensorebovimentoSw

valChiave: =getChiave()

inclusioneSa:=getinclusioneSal)

g

vallnfSa:=getinfoensoreApertural)

T

valatatoda:=getotatoSal)

T

inclusioneSm=gethclusibneSm{)
|

g

vallnfom:=qetInfSensoreMavimentol)

valStatoSm:=getStatn!ﬂm0

[ ctlState="Attivo" and notfvalChiave) and Primalntrusione] allarme)

Note: mappa lo scenario Allarme

- ddd -
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Modello Uml: Diagramma di sequenza (5)

SistamaArtintsions

valChiave = etChime)

AllogeioChi ey

ShenaiSegralazione

Telecamerasi

Cellulare

cit5tate="IAllama" and subtate="Attesa" and (sona trascorsit1 sec dallintrusions) | and valChiave="alsg] seqnelaziong(

14

sirenadccesa

valtatol =gettatoTelecamera(

[vlStatoT="Funzionante” | Regishrazione)

InvaSmsTrugfumCel)

Note: nappa lo scenario della seqnalazione dell'allaeme tramite 1z sirena e 1'invio dell'sns

m
’ﬂ
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Modello Uml:‘Diagramma di sequenza (6)

Sisternadntilntrusione PulsantilUpDownSw DisplaysSw

[ctlState="MonAttivo"] settagoioT1()

T

|
g
[valDown=true and valllp=false and t1=mint1] setDisplayT1it1-1.0)

vallp:=getlpT1()

valDown:=getDownT10)

- -
I
[valDown=true | setDownT1Falsel) |

-
[valDown=false and valllp=true and t1 {ma:{t!ﬂ-lsetljisplayﬂ t1+1.00

- -
I
|

)
T I

[valllp=true | setDownT1Falsel)

:
:

Note: mappa lo scenario del settaggio del ritardo
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Modello Uml: Diagramma di Stato

chiave inserita/disattivazione|)

I Allarme

Motifica

Attesa T1 e chiawe non inseritafsegnalazione |

Mon Attivo

do[Guasto] fwmalfunzionamento |
/

—

do/pannelloliControllof)
do[Guasto] /malfunzionamento ()

N

Frima intrusione e chiave non inseritalallarme

—

e
Attivo
chiswve inseritaddisattivazionel)
do/pannelloliControllo()
do[Guasto] /malfunzionamento ()
4\ chisve inseritasattivazione ()
Guasto = alimeno uno dei dispositivi HW & malfunzionante
Attessa T1 = sono trascorsi Tl sec dall'entrats nello stato d'allarme
Prims intrusione = & stata rilewvata un intrusione e

zono trascorsi almeno Tl sec
dall'attivazione del sistema

Attesa _.
do/pannellobiControllof)




Bibliografia (1)

- AsmDefinition.pdf
- Asmlintro.pdf

- AsmMethod.pdf

- Guide.pdf

- Guide97.pdf

- Segthesis.pdf

- Tutorial.pdf

AsmGofer:
- AsmGoferIntro.pdf
- Goferdoc.pdf
- Manual.pdf
- Gofer.doc
- An Overview of AsmGofer.htm
- AsmGofer.htm
- AsmGofer Prelude.htm

TkGofer:
- An Introduction to TkGofer.htm
- AsmGoferIntro.pdf
- Manual.pdf
- Tk.prelude-all-asm.doc
- Tkgofer.ps
- User.ps

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




Bibliografia (2)

- Umllit.pdf
- Uml2it.pdf
- UML.pdf
- Uml1.pdf
- Uml2.pdf
- Uml3.pdf

- Simon Bennet, John Skelton, Ken Lunn, Introduzione a UML, McGraw-Hill

Caso di studio:
- LightSlides.pdf
-CaseStudyLightControl.pdf
- DagstuhlSeminar.doc
- Riccobene.ps
- Light[1].tar.gz

Tool
- AsmGofer
- Dia

Progetto realizzato da Farinella Giovanni e Frasca Francesco - 2002




